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DISCIPLINA: Dinamica CODIGO: 2EM.009
VALIDADE: Inicio: 01/2013 Término:

Eixo: Mecéanica dos Sélidos

Carga Horaria: Total: 50 horas/ 60 horas-aula Semanal: 4 aulas Créditos: 4
Modalidade: Teérica Integralizagdo: Obrigatéria

Classificagdo do Conteudo pelas DCN: Nucleo de conteudo basico

Ementa:

Cinematica de corpos rigidos no espaco: velocidade angular, relagcao entre derivadas de
vetores em referenciais distintos, aceleracdo angular, velocidade e aceleragao, relagao entre
velocidades e aceleragbes de dois pontos fixos em um corpo rigido, velocidade e aceleragéo
de um ponto que se move em relagdo a um corpo rigido, rotacdo sem deslizamento
(engrenagens etc.); sistemas de corpos rigidos: (restricdes e vinculos); dindmica de sistemas
de particulas: equagbes de movimento; trabalho e energia; balango da quantidade de
movimento linear; balango da quantidade de movimento angular; introdu¢do a dindmica de
corpos rigidos no espago: balango da quantidade de movimento linear, balanco da
quantidade de movimento angular, tensor de inércia, energia cinética; dindmica de corpos
rigidos no plano: equagbes de movimento particularizadas para duas dimensdes,
modelagem e simulagdo da dindmica de mecanismos planos.

Curso (s) Periodo

ENGENHARIA MECANICA 4°

Departamento/Coordenacao: Departamento de Fisica. DF

INTERDISCIPLINARIDADES

Pré-requisitos

Estatica

Co-requisitos
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Disciplinas para as quais é pré-requisito / co-requisito

Resisténcia dos Materiais | (pré-requisito)

Inter-relagoes desejaveis

Calculo 111

Objetivos: A disciplina devera possibilitar ao estudante

1 analisar a evolugao de um sistema mecéanico;

2 |relacionar grandezas cinematicas relativas a um sistema de corpos rigidos sujeito a
vinculos;

3 | obter equagbes de movimento de corpos rigidos pela aplicagdo das leis da Mecénica;

4 | aplicar os principios da Dindmica em problemas de interesse da Engenharia.

Unidades de ensino Carga-horaria
horas-aula
1 | Dinamica de sistemas de particulas: equag¢des de movimento; 6

trabalho e energia; balango da quantidade de movimento linear;
balango da quantidade de movimento angular;

2 | Cinematica do Movimento Plano de um Corpo Rigido: 8
Translacao, Rotagdo, Movimento em um Referencial Inercial, Centro
Instantaneo de Velocidade Nula, Movimento Relativo Utilizando
Referenciais Auxiliares Nao-Inerciais.

3 | Dindmica do Movimento Plano de um Corpo Rigido: Momento de 8
Inércia Equagbes Dindmicas do Movimento Plano: Translagao,
Rotacdo em Torno de um Eixo Fixo, Movimento Plano Geral.
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4 | Dinamica do Movimento Plano de um Corpo Rigido: Trabalho e 8
Energia — Energia Cinética, Trabalho de uma Forga e de um Binario,
Principio do Trabalho e Energia, Principio da Conservacao da
Energia

5 | Dindmica do Movimento Plano de um Corpo Rigido: Impulso e 10
Quantidade de Movimento — Quantidade de Movimento e Momento
Angular, Principios do Impulso e Quantidade de Movimento /
Momento Angular, Conservagcdo da Quantidade de Movimento e do
Momento Angular.

6 | Cinematica do Movimento Tridimensional de um Corpo Rigido: 10
Rotacdo em Torno de um Ponto Fixo, Derivada Temporal de um
Vetor em um Sistema de Referéncia Nao-Inercial, Movimento Geral,
Movimento Relativo Utilizando Referenciais Auxiliares Nao-Inerciais.

7 | Dindmica do Movimento Tridimensional de um Corpo Rigido: 10
Momentos e Produtos de Inércia, Momento Angular, Energia
Cinética, Equacdes de Movimento, Movimento Giroscépico (Angulos
de Euler)

Total 60

Bibliografia Basica

1 | HIBBELER, R. C. Dinamica: mecénica para engenharia. 12. ed. Sdo Paulo: Prentice Hall
2011. v. 1.

2 | MERIAM, J. L.; KRAIGE, L. G. Mecanica: dindmica. 6. ed. Rio de Janeiro: LTC, 2009.

3 | SHAMES, |. H. Dinamica: mecanica para engenharia. 4. ed. Sao Paulo: Prentice Hall,
2003. v. 1.

Bibliografia Complementar
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