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DISCIPLINA: Fundamentos de Dindmica | CODIGO: GOOFDIN1.01

Inicio: 08/2024

Carga Horaria: Total: 60 horas/aula Semanal: 04 horas/aula Créditos: 04
Natureza: Teorica
Area de Formac&o - DCN: Basica

Competéncias/habilidades a serem desenvolvidas Analisar e compreender a dindmica de
corpos, realizar analises simplificadas e pequenos projetos de mecanismos constituidos de
corpos rigidos/deformaveis. Desenvolver a capacidade de formular e planejar a busca de
solucdes para problemas de dindmica de corpos.

Departamento que oferta a disciplina: Departamento de Fisica - DF

Ementa: Cinematica de corpos rigidos no espaco: velocidade angular, relacdo entre
derivadas de vetores em referenciais distintos, aceleracdo angular, velocidade e aceleracgéao;
relacdo entre velocidades e aceleracdes de dois pontos fixos em um corpo rigido; velocidade
e aceleragdo de um ponto que se move em relagdo a um corpo rigido; rotacdo sem
deslizamento (engrenagens etc.); sistemas de corpos rigidos: (restricdes e vinculos);
dindmica de sistemas de particulas: equa¢des de movimento; trabalho e energia; balanco da
guantidade de movimento linear; balanco da quantidade de movimento angular; introducéo a
dinAmica de corpos rigidos no espaco: balan¢o da quantidade de movimento linear, balanco
da quantidade de movimento angular; tensor de inércia; energia cinética; dindmica de corpos
rigidos no plano: equacdes de movimento particularizadas para duas dimensdes; modelagem
e simulacdo da dindmica de mecanismos planos.

Curso(s) Periodo Eixo Obrigatéria | Optativa

Engenharia Mecénica 40 Mecénica dos Sélidos X -

INTERDISCIPLINARIDADES

Prerrequisitos

Fundamentos de Estatica

Correquisitos

Objetivos: A disciplina devera possibilitar ao estudante

1 Analisar a evolucdo de um sistema mecénico;

2 Relacionar grandezas cinematicas relativas a um sistema de corpos rigidos sujeitos a
vinculos;

Obter equacBes de movimento de corpos rigidos pela aplicacdo das leis da Mecénica,;

3
4 | Aplicar os principios da Dindmica a problemas de interesse da Engenharia.
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Dindmica de sistemas de particulas: equacdes de movimento; 6
trabalho e energia; balanco da quantidade de movimento linear;
balanco da quantidade de movimento angular;

Cinematica do movimento plano de um corpo rigido: Translagéo, 8
rotacdo, movimento em um Referencial Inercial; Centro Instantaneo
de velocidade nula; movimento relativo utilizando referenciais
auxiliares ndo-inerciais.

Dindmica do movimento plano de um corpo rigido: Momentos de 8
inércia; equacdes dindmicas do movimento plano: translagéo,
rotacdo em torno de um eixo fixo; movimento plano geral.

Trabalho e energia: Energia cinética; trabalho de uma forgca e de 8
um binario; principio do trabalho e energia; principio da
conservacao da energia.

Impulso e quantidade de movimento: Quantidade de movimento € 10
momento angular; principios do impulso e quantidade de
movimento/momento angular; conservacdo da quantidade de
movimento e do momento Angular.

Cinemética do movimento tridimensional de um corpo rigido: 10
Rotacdo em torno de um ponto fixo; derivada temporal de um vetor
em um referencial ndo inercial; movimento geral; movimento
relativo utilizando referenciais auxiliares ndo inerciais.

Dindmica do movimento tridimensional de um corpo rigido: 10
Momentos e produtos de inércia; momento Angular; energia
cinética; equacdes de movimento; movimento giroscopico (angulos
de Euler)

Total

60

Bibliografia Basica

1 MERIAM, J. L.; KRAIGE, L. G. Mecéanica: dinamica. 5. ed. Rio de Janeiro: LTC, 2004.

2 HIBBELER, R. C. Dindmica: mecanica para engenharia. 14. ed. Sdo Paulo: Pearson,
2017. E-book.

3 | BEER, F. P.; JOHNSTON, E. R.; CORNWELL, P. J. Mecénica vetorial para|

engenheiros: dindmica. 9. ed. Porto Alegre: AMGH, 2012.

Bibliografia Complementar

1 BORESI, A. P.; SCHMIDT, R. J. Dindmica. S&o Paulo: Pioneira Thomson Learning,
2003.

2 PIRES e ALBUQUERQUE, O. A. L. Dindmica das maquinas. 2. ed. Belo Horizonte:
FUMARC: UCMG, 1981.

3 SHIGLEY, J. E. Dindmica das méaquinas. Sdo Paulo: Edgard Blucher, 1969

4 PROVENZA, F. Dinamica. Sao Paulo: Pro-Tec, 1977.

5 SHAMES, |. H. Dindmica: mecéanica para engenharia. 1. ed. Sdo Paulo: Pearson,

2003. E-book.




MINAS GERAIS FOLHA DE ASSINATURAS
SISTEMA INTEGRADO DE PATRIMONIO,

CEFET-MG ADMINISTRACAO E CONTRATOS

MINISTERIO DA EDUCACAO )
@ CENTRO FEDERAL DE EDUCAGAO TECNOLOGICA DE

PLANO DE ENSINO N°1548/2024 - DIRGRAD (11.51)

(N° do Protocolo: NAO PROTOCOLADO)

(Assinado digitalmente em 26/07/2024 19:30 )
MOACIR FELIZARDO DE FRANCA FILHO
DIRETOR
DIRGRAD (11.51)
Matricula: ###233#5

Visualize o documento original em https://sig.cefetmg.br/documentos/ informando seu nimero: 1548, ano: 2024,
tipo: PLANO DE ENSINO, data de emissao: 26/07/2024 e o codigo de verificagdo: 83c69023¢e7



https://sig.cefetmg.br/public/jsp/autenticidade/form.jsf

